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MECCANISMO A1-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.231 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.130  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.786 [m] 

Massa partecipante - M* 78431.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.924 [-] 

Periodo secante - Ts 1.809 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.198 0.509 Verificato 

 
   

1.198 0.672 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.198 0.572 Verificato 

 
   

1.198 0.930 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.208 0.055 Verificato 

 
   

0.208 0.080 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO A2-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.231 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.118  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.302 [m] 

Massa partecipante - M* 181562.7 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.917 [-] 

Periodo secante - Ts 2.195 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

    

1.097 0.509 Verificato 

    

1.097 0.463 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

    

1.097 0.572 Verificato 

    

1.097 0.641 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

    

0.280 0.058 Verificato 

    

0.280 0.061 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO A3-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.231 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.076  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.214 [m] 

Massa partecipante - M* 271986.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.921 [-] 

Periodo secante - Ts 2.583 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.700 0.509 Verificato 

 
   

0.700 0.259 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.700 0.572 Verificato 

 
   

0.700 0.359 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.248 0.058 Verificato 

 
   

0.248 0.038 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B1-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.196  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.170 [m] 

Massa partecipante - M* 61158.6 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.907 [-] 

Periodo secante - Ts 1.801 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.845 0.509 Verificato 

 
   

1.845 0.672 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.845 0.572 Verificato 

 
   

1.845 0.930 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.316 0.054 Verificato 

 
   

0.316 0.080 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B2-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.117  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.301 [m] 

Massa partecipante - M* 126984.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.895 [-] 

Periodo secante - Ts 2.192 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.119 0.509 Verificato 

 
   

1.119 0.463 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.119 0.572 Verificato 

 
   

1.119 0.641 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.285 0.058 Verificato 

 
   

0.285 0.061 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B3-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.078  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.240 [m] 

Massa partecipante - M* 195319.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.898 [-] 

Periodo secante - Ts 2.537 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

    

0.739 0.509 Verificato 

    

0.739 0.259 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

    

0.739 0.572 Verificato 

    

0.739 0.359 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

    

0.253 0.058 Verificato 

    

0.253 0.038 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B4-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

-0.000 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.048  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.066 [m] 

Massa partecipante - M* 276980.7 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.936 [-] 

Periodo secante - Ts 3.076 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.434 0.509 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.434 0.572 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.218 0.058 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C1-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

22.230 24.670 1.364 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.272  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.641 [m] 

Massa partecipante - M* 19308.3 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.886 [-] 

Periodo secante - Ts 1.029 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

2.622 0.509 Verificato 

 
   

2.622 0.853 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

2.622 0.572 Verificato 

 
   

2.622 1.180 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.145 0.031 Verificato 

 
   

0.145 0.093 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C2-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 24.670 1.364 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.064  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.545 [m] 

Massa partecipante - M* 81783.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.963 [-] 

Periodo secante - Ts 1.876 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.564 0.509 Verificato 

 
   

0.564 0.620 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.564 0.572 Non Verificato 

 
   

0.564 0.858 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.106 0.057 Verificato 

 
   

0.106 0.075 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C3-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 24.670 1.364 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.044  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.595 [m] 

Massa partecipante - M* 146587.9 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.943 [-] 

Periodo secante - Ts 2.232 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.398 0.509 Non Verificato 

 
   

0.398 0.427 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.398 0.572 Non Verificato 

 
   

0.398 0.591 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.105 0.058 Verificato 

 
   

0.105 0.057 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C4-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 24.670 1.364 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.034  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.619 [m] 

Massa partecipante - M* 172501.3 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.928 [-] 

Periodo secante - Ts 2.560 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.309 0.509 Non Verificato 

 
   

0.309 0.239 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.309 0.572 Non Verificato 

 
   

0.309 0.331 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.108 0.058 Verificato 

 
   

0.108 0.035 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C5-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C5 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

0.000 24.670 1.364 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.021  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.533 [m] 

Massa partecipante - M* 317883.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.946 [-] 

Periodo secante - Ts 2.979 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.189 0.509 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.189 0.572 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.089 0.058 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO D-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo D 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.042  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.258 [m] 

Massa partecipante - M* 128742.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.938 [-] 

Periodo secante - Ts 1.911 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.384 0.509 Non Verificato 

 
   

0.384 0.672 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.384 0.572 Non Verificato 

 
   

0.384 0.930 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.075 0.058 Verificato 

 
   

0.075 0.082 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO E1-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.113  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.810 [m] 

Massa partecipante - M* 50336.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.934 [-] 

Periodo secante - Ts 1.916 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.033 0.509 Verificato 

 
   

1.033 0.672 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.033 0.572 Verificato 

 
   

1.033 0.930 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.201 0.058 Verificato 

 
   

0.201 0.082 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E2-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.092  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.241 [m] 

Massa partecipante - M* 112769.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.924 [-] 

Periodo secante - Ts 2.351 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.854 0.509 Verificato 

 
   

0.854 0.463 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.854 0.572 Verificato 

 
   

0.854 0.641 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.248 0.058 Verificato 

 
   

0.248 0.064 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E3-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.072  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.407 [m] 

Massa partecipante - M* 183962.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.931 [-] 

Periodo secante - Ts 2.753 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.661 0.509 Verificato 

 
   

0.661 0.259 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.661 0.572 Verificato 

 
   

0.661 0.359 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.262 0.058 Verificato 

 
   

0.262 0.040 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E4-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

0.000 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.052  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.422 [m] 

Massa partecipante - M* 289049.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.940 [-] 

Periodo secante - Ts 3.165 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.476 0.509 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.476 0.572 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.248 0.058 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO F-Terreno B 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo F 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.44 0.137 0.411 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.043  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.267 [m] 

Massa partecipante - M* 131505.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.926 [-] 

Periodo secante - Ts 1.893 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.400 0.509 Non Verificato 

 
   

0.400 0.672 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.400 0.572 Non Verificato 

 
   

0.400 0.930 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.076 0.057 Verificato 

 
   

0.076 0.082 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO A1-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.231 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.130  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.786 [m] 

Massa partecipante - M* 78431.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.924 [-] 

Periodo secante - Ts 1.809 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.198 0.636 Verificato 

 
   

1.198 0.974 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.198 0.715 Verificato 

 
   

1.198 1.302 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.208 0.076 Verificato 

 
   

0.208 0.112 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO A2-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.231 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.118  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.302 [m] 

Massa partecipante - M* 181562.7 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.917 [-] 

Periodo secante - Ts 2.195 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.097 0.636 Verificato 

 
   

1.097 0.671 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.097 0.715 Verificato 

 
   

1.097 0.897 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.280 0.081 Verificato 

 
   

0.280 0.086 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO A3-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.231 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.076  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.214 [m] 

Massa partecipante - M* 271986.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.921 [-] 

Periodo secante - Ts 2.583 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.700 0.636 Verificato 

 
   

0.700 0.376 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.700 0.715 Non Verificato 

 
   

0.700 0.502 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.248 0.081 Verificato 

 
   

0.248 0.053 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B1-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.196  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.170 [m] 

Massa partecipante - M* 61158.6 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.907 [-] 

Periodo secante - Ts 1.801 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.845 0.636 Verificato 

 
   

1.845 0.974 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.845 0.715 Verificato 

 
   

1.845 1.302 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.316 0.076 Verificato 

 
   

0.316 0.111 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B2-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.117  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.301 [m] 

Massa partecipante - M* 126984.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.895 [-] 

Periodo secante - Ts 2.192 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.119 0.636 Verificato 

 
   

1.119 0.671 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.119 0.715 Verificato 

 
   

1.119 0.897 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.285 0.081 Verificato 

 
   

0.285 0.086 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B3-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.078  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.240 [m] 

Massa partecipante - M* 195319.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.898 [-] 

Periodo secante - Ts 2.537 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.739 0.636 Verificato 

 
   

0.739 0.376 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.739 0.715 Verificato 

 
   

0.739 0.502 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.253 0.081 Verificato 

 
   

0.253 0.053 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B4-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

-0.000 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.048  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.066 [m] 

Massa partecipante - M* 276980.7 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.936 [-] 

Periodo secante - Ts 3.076 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.434 0.636 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.434 0.715 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.218 0.081 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C1-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

22.230 24.670 1.364 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.272  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.641 [m] 

Massa partecipante - M* 19308.3 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.886 [-] 

Periodo secante - Ts 1.029 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

2.622 0.636 Verificato 

 
   

2.622 1.236 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

2.622 0.715 Verificato 

 
   

2.622 1.653 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.145 0.043 Verificato 

 
   

0.145 0.130 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C2-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 24.670 1.364 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.064  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.545 [m] 

Massa partecipante - M* 81783.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.963 [-] 

Periodo secante - Ts 1.876 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.564 0.636 Non Verificato 

 
   

0.564 0.898 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.564 0.715 Non Verificato 

 
   

0.564 1.201 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.106 0.079 Verificato 

 
   

0.106 0.105 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C3-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 24.670 1.364 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.044  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.595 [m] 

Massa partecipante - M* 146587.9 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.943 [-] 

Periodo secante - Ts 2.232 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.398 0.636 Non Verificato 

 
   

0.398 0.619 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.398 0.715 Non Verificato 

 
   

0.398 0.828 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.105 0.081 Verificato 

 
   

0.105 0.080 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C4-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 24.670 1.364 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.034  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.619 [m] 

Massa partecipante - M* 172501.3 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.928 [-] 

Periodo secante - Ts 2.560 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.309 0.636 Non Verificato 

 
   

0.309 0.346 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.309 0.715 Non Verificato 

 
   

0.309 0.463 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.108 0.081 Verificato 

 
   

0.108 0.049 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C5-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C5 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

0.000 24.670 1.364 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.021  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.533 [m] 

Massa partecipante - M* 317883.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.946 [-] 

Periodo secante - Ts 2.979 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.189 0.636 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.189 0.715 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.089 0.081 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO D-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo D 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.042  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.258 [m] 

Massa partecipante - M* 128742.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.938 [-] 

Periodo secante - Ts 1.911 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.384 0.636 Non Verificato 

 
   

0.384 0.974 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.384 0.715 Non Verificato 

 
   

0.384 1.302 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.075 0.081 Non Verificato 

 
   

0.075 0.115 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO E1-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.113  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.810 [m] 

Massa partecipante - M* 50336.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.934 [-] 

Periodo secante - Ts 1.916 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.033 0.636 Verificato 

 
   

1.033 0.974 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.033 0.715 Verificato 

 
   

1.033 1.302 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.201 0.081 Verificato 

 
   

0.201 0.115 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E2-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.092  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.241 [m] 

Massa partecipante - M* 112769.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.924 [-] 

Periodo secante - Ts 2.351 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.854 0.636 Verificato 

 
   

0.854 0.671 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.854 0.715 Verificato 

 
   

0.854 0.897 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.248 0.081 Verificato 

 
   

0.248 0.090 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E3-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.072  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.407 [m] 

Massa partecipante - M* 183962.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.931 [-] 

Periodo secante - Ts 2.753 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.661 0.636 Verificato 

 
   

0.661 0.376 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.661 0.715 Non Verificato 

 
   

0.661 0.502 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.262 0.081 Verificato 

 
   

0.262 0.056 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E4-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

0.000 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.052  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.422 [m] 

Massa partecipante - M* 289049.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.940 [-] 

Periodo secante - Ts 3.165 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.476 0.636 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.476 0.715 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.248 0.081 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO F-Terreno C 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo F 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.80 0.153 0.460 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.043  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.267 [m] 

Massa partecipante - M* 131505.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.926 [-] 

Periodo secante - Ts 1.893 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.400 0.636 Non Verificato 

 
   

0.400 0.974 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.400 0.715 Non Verificato 

 
   

0.400 1.302 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.076 0.080 Non Verificato 

 
   

0.076 0.114 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO A1-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO  Meccanismo A1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.231 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.130  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.786 [m] 

Massa partecipante - M* 78431.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.924 [-] 

Periodo secante - Ts 1.809 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.198 0.678 Verificato 

 
   

1.198 1.264 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.198 0.763 Verificato 

 
   

1.198 1.658 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.208 0.097 Verificato 

 
   

0.208 0.142 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO A2-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.231 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.118  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.302 [m] 

Massa partecipante - M* 181562.7 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.917 [-] 

Periodo secante - Ts 2.195 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.097 0.678 Verificato 

 
   

1.097 0.871 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.097 0.763 Verificato 

 
   

1.097 1.143 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.280 0.103 Verificato 

 
   

0.280 0.109 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO A3-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo A3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.231 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.076  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.214 [m] 

Massa partecipante - M* 271986.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.921 [-] 

Periodo secante - Ts 2.583 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.700 0.678 Verificato 

 
   

0.700 0.487 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.700 0.763 Non Verificato 

 
   

0.700 0.640 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.248 0.103 Verificato 

 
   

0.248 0.068 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B1-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.196  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.170 [m] 

Massa partecipante - M* 61158.9 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.907 [-] 

Periodo secante - Ts 1.801 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.845 0.678 Verificato 

 
   

1.845 1.264 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.845 0.763 Verificato 

 
   

1.845 1.658 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.316 0.097 Verificato 

 
   

0.316 0.142 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B2-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.117  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.301 [m] 

Massa partecipante - M* 126984.3 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.895 [-] 

Periodo secante - Ts 2.192 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.119 0.678 Verificato 

 
   

1.119 0.871 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.119 0.763 Verificato 

 
   

1.119 1.143 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.285 0.103 Verificato 

 
   

0.285 0.109 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B3-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.078  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.240 [m] 

Massa partecipante - M* 195319.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.898 [-] 

Periodo secante - Ts 2.537 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.739 0.678 Verificato 

 
   

0.739 0.487 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.739 0.763 Non Verificato 

 
   

0.739 0.640 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.253 0.103 Verificato 

 
   

0.253 0.067 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO B4-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo B4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

-0.000 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.048  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.066 [m] 

Massa partecipante - M* 276980.9 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.936 [-] 

Periodo secante - Ts 3.076 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.434 0.678 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.434 0.763 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.218 0.103 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C1-Terreno E 
 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

22.230 24.670 1.364 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.272  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.641 [m] 

Massa partecipante - M* 19308.3 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.886 [-] 

Periodo secante - Ts 1.029 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

2.622 0.678 Verificato 

 
   

2.622 1.604 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

2.622 0.763 Verificato 

 
   

2.622 2.105 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.145 0.055 Verificato 

 
   

0.145 0.165 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO C2-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 24.670 1.364 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.064  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.545 [m] 

Massa partecipante - M* 81783.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.963 [-] 

Periodo secante - Ts 1.876 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.565 0.678 Non Verificato 

 
   

0.565 1.165 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.565 0.763 Non Verificato 

 
   

0.565 1.529 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.106 0.101 Verificato 

 
   

0.106 0.134 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO C3-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 24.670 1.364 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.044  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.595 [m] 

Massa partecipante - M* 146588.1 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.943 [-] 

Periodo secante - Ts 2.232 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.398 0.678 Non Verificato 

 
   

0.398 0.803 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.398 0.763 Non Verificato 

 
   

0.398 1.054 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.105 0.103 Verificato 

 
   

0.105 0.102 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C4-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 24.670 1.364 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.034  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.619 [m] 

Massa partecipante - M* 172501.3 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.928 [-] 

Periodo secante - Ts 2.560 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.309 0.678 Non Verificato 

 
   

0.309 0.449 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.309 0.763 Non Verificato 

 
   

0.309 0.590 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.108 0.103 Verificato 

 
   

0.108 0.062 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO C5-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo C5 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

0.000 24.670 1.364 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.021  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.533 [m] 

Massa partecipante - M* 317883.2 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.946 [-] 

Periodo secante - Ts 2.979 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.189 0.678 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.189 0.763 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.089 0.103 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO D-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo D 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.042  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.258 [m] 

Massa partecipante - M* 128742.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.938 [-] 

Periodo secante - Ts 1.911 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.384 0.678 Non Verificato 

 
   

0.384 1.264 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.384 0.763 Non Verificato 

 
   

0.384 1.658 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.075 0.103 Non Verificato 

 
   

0.075 0.146 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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MECCANISMO E1-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E1 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.113  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.810 [m] 

Massa partecipante - M* 50336.5 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.934 [-] 

Periodo secante - Ts 1.916 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

1.033 0.678 Verificato 

 
   

1.033 1.264 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

1.033 0.763 Verificato 

 
   

1.033 1.658 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.201 0.103 Verificato 

 
   

0.201 0.146 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E2-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E2 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

11.130 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.092  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.241 [m] 

Massa partecipante - M* 112769.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.924 [-] 

Periodo secante - Ts 2.351 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.854 0.678 Verificato 

 
   

0.854 0.871 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.854 0.763 Verificato 

 
   

0.854 1.143 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.248 0.103 Verificato 

 
   

0.248 0.114 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E3-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E3 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

6.230 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.072  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.407 [m] 

Massa partecipante - M* 183962.4 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.931 [-] 

Periodo secante - Ts 2.753 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.661 0.678 Non Verificato 

 
   

0.661 0.487 Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.661 0.763 Non Verificato 

 
   

0.661 0.640 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.262 0.103 Verificato 

 
   

0.262 0.071 Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO E4-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo E4 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

0.000 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.052  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 1.422 [m] 

Massa partecipante - M* 289049.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.940 [-] 

Periodo secante - Ts 3.165 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.476 0.678 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.476 0.763 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

Formula Parametri  

 
  Stato 

0.248 0.103 Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Soddisfatta 
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MECCANISMO F-Terreno E 

DATI GENERALI DI PROGETTO Meccanismo F 

Località Località da coordinate geografiche 

 

Latitudine 44.4169 

Longitudine 8.9294 

VITA NOMINALE, CLASSE D’USO E PERIODO DI RIFERIMENTO 

Vita nominale – VN [anni] 50 

Coefficiente d’uso - Cu 1.5 

Periodo di riferimento – VR [anni] 75 

PARAMETRI SU SITO DI RIFERIMENTO RIGIDO ORIZZONTALE PER LA DEFINIZIONE DELLE FORME SPETTRALI 

 ag[g] F0 [-] T*C [s] TR [anni] 

SLD 0.036 2.546 0.224 75 

SLV 0.081 2.533 0.292 712 

PARAMETRI PER LA DEFINIZIONE DELLO SPETTRO (SLV) 

Z[m] H[m] γ [-] T1[s] S[-] TB [s] TC [s] TD [s] 

16.150 22.230 1.333 0.620 1.92 0.183 0.549 1.924 

CINEMATISMO 

Moltiplicatore di attivazione del cinematismo - α0 0.043  [-] 

Spostamento finale del punto di controllo per il quale si annulla il moltiplicatore - dk,0 0.267 [m] 

Massa partecipante - M* 131505.0 [kg] 

Frazione di massa partecipante della struttura - e* 0.926 [-] 

Periodo secante - Ts 1.893 [s] 

 



 

VERIFICHE 

VERIFICA A STATO LIMITE DI DANNO 

 
   

0.400 0.678 Non Verificato 

 
   

0.400 1.264 Non Verificato 

Verifica a stato limite di danno Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA LINEARE) 

 
   

0.400 0.763 Non Verificato 

 
   

0.400 1.658 Non Verificato 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi lineare) Non Soddisfatta 

VERIFICA A STATO LIMITE DI SALVAGUARDIA DELLA VITA (ANALISI CINEMATICA NON LINEARE) 

 
   

0.076 0.102 Non Verificato 

 
   

0.076 0.146 Non Verificato 

 

Verifica a stato limite di salvaguardia della vita (analisi non lineare) Non Soddisfatta 
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